人性化设计张力控制器DTC-614
程式名：DTC-614A1M
发展沿革
本公司于1992年步入张力控制系统的研发制造，至今已有二十多种张力控制系列产品上市。目前我们应客户及现场操作人员建议，并结合起来了自身十多年的研发经验推出了DTC-614人性化设计张力控制器，它是目前市场上第一种以人性化设计理念的张力控制系统。本产品具有以下的独特设计特点：
1、 只需全自动化操作、手动功能只做辅助功能。

2、 随时可变更外径及膜厚设定，易操作。

3、 系统开放给操作人员，设定最大及最小张力电压限制量。

4、 在主机加/减速及停车时，具有惯量消除自动补偿功能。

5、 到达目标直径前，可设置一前置量输出接点。

6、 可配合客户额外需求做专有功能需求设计。

7、 本控制器为对应直径、变更张力控制量设计。
DTC-614工作原理：
DTC-614张力控制器是是依据卷轴直径和张力控制电压需求成正比的原理，由操作人员在控制面板上设定直径、膜厚、基准张力控制电压及最终张力控制电压，然后在放/收轴上装置一接近开关，侦测放/收料轴转动圈数，即可依据已设定膜厚，计算直径变化。而对应修正输出张力控制电压，达成定张力控制。当然本控制器亦有独特的接受主机驱动器的模拟输出来自动执行（加/减速，停机）惯量补偿及前置量预警，输出量限制等功能及人性化操作特性的高性价比控制器。
台湾企宏电工极高精度张力控制器DTC-614特点：
一、DTC-614是一款纯台湾生产的高精度张力控制器。

二、DTC-614相比市场上（包括国产和进口的）性能更加全面。
三、外径与输出电电压线性对应输出。
四、DTC-614是一款根据膜厚来演算外径，对应计算输出的张力控制器，外径包括最大径和最小径可以直接通过内部参数设定。

五、通过面板可直接设定膜厚及外径，操作方便。

六、张力可以通过手动/自动调整，对于操作人员可以通过面板的VR来调整VR来获得合适的张力值，然后通过端子的ON/OFF切入自动模式，操作十分方便。

七、由主机变频器的D/A 0-10V输入DTC-614，可针对外部的加/减速、停车的动惯量进行补偿（具体数值可以通过DTC-614内部参数设定），这样可以作一些高精度的张力控制并节约成本。

八、具有达到内部设定直径的报警输出，减轻操作工人的工作量，节约人工。

九、性能、价格比优越，方便操作人员生产。

面板功能说明：
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1、 膜厚/输出百分比/主速读入值

2、 外径值

3、 手动张力值设定

4、 参数进入值

5、 数值增加键

6、 数值减少键

7、 参数内容ENTER键
8、 模拟量输出显示灯

9、 主速读入显示灯

10、 膜厚显示灯

11、 手动/自动指示灯
12、 启动显示灯

13、 接近开关输入灯

14、 外径到目标值前预警灯

注1：SET键连续按住3秒，上排显示膜厚

注2：上排LED显示内容由Pr14号参数设定

注3：Manual显示灯手动状态下亮，投入自动后右上角指示灯由Pr14号参数指定。

DTC-614参数一览表

	序号
	参数名称
	单位
	设定范围
	出厂设定

	Pr01
	最小电压输出
	DCV
	0.01-10.00/0-24.00V
	2.00

	Pr02
	最大电压输出
	DCV
	0.01-10.00/0-24.00V
	5.00

	Pr03
	启始外径
	MM
	1-9999
	100

	Pr04
	密码
	DIGIT
	0000-9999
	1234

	Pr05
	卷取/放料 0：卷取 1：放料
	DIGIT
	0000-0001
	0

	Pr06
	最小径
	MM
	0001-9999
	100

	Pr07
	最大径
	MM
	0001-9999
	1000

	Pr08
	RELAY输入前置量外径（X/mm）
	MM
	0-9999
	0010

	Pr09
	加减速时对应延迟时间k值
	秒
	000.0-100.0
	001.0

	Pr10
	加速时张力补偿百分比（Χ0.1%）
	0.1%
	000.0-100.0
	000.0

	Pr11
	减速时张力补偿百分比（Χ0.1%）
	0.1%
	000.0-100.0
	000.0

	Pr12
	急停时电压变化百分比（Χ1.0%）
	1.0%
	0000-0100
	0000

	Pr13
	停止时电压变化百分比（Χ1.0%）
	1.0%
	0000-0100
	0000

	Pr14
	上排显示方式 1、膜厚 2、输出百分比 3、主速读入值
	
	0001-0003
	0001

	Pr15
	每转一圈之Pulse数
	P/R
	0001-1000
	0001

	Pr16
	显示输出电压k值（0-10V or 0-24V）
	K
	0001-0002
	0001

	Pr17
	接近开关  1、快 2KCPS

响应频率  2、慢 50CPS
	Hz
	0001-0002
	0001

	P18
	PWM线性输出补偿K值
	K
	0.700-1.500
	1.000

	Pr19
	急停偏压
	DCV
	00.00-2.00
	0


DTC-614参数内容说明

1、 最小电压输出

最小径电压输出，依据物料特性设定的起始电压来控制线上的张力，示卷取放料而定，放料即为最大径至最小径演算的电压值。

2、 最大电压输出

最大径电压输出，卷取时依据物料特性设定的最高电压来控制线上张力，放料则为最大径的起始电压。

3、 起始外径

机械在生产过程中，如遇到需要更换新的材料或其它情况时，只需要在本号参数设定目前的外径值，RESET后就可保持当前的张力。

4、 密码

出厂设定为1234，如改为1235，则不能更改Pr05- Pr19号参数。

5、卷取/放料

6、    本参数为DTC-614使用于卷取控制或放料控制的选择。

7、 最小径

空轴即为最小外径，由此数值为基准演算点。

8、 最大径

满轴即为最大外径，由此数值为最终演算点。

9、 RELAY输入前置量外径

   比如最大径设定500mm，本参数设10mm，当外径值演算到490mm时，ALM灯亮，RELAY接点输出

10、 加减速时对应延迟时间K值

   机械在加减速时会产生动惯量，在高速动转时加减速这种现象会更明显，需设定此项参数来扣除动惯量。

10、加速时张力补偿百分比

   目前张力值×设定百分比=补偿张力值
11、减速时张力补偿百分比

目前张力值×设定百分比=补偿张力值

12、  急停时电压变化百分比
急停时电压×电压百分比=变化电压值
13、 停止时电压变化百分比

停车时张力补偿百分比，当用力矩马达卷取动作时，停车时有摩擦量，所以可设此项参数扣除摩擦量。
14、 上排显示方式

1、 膜厚

2、 输出百分比

3、 主速读入值

15、 每转一圈之Pulse数

为每转的脉冲数即为每转输出脉波数的设定。

16、 显示输出电压K值

1、 显示0-10V（D/A输出电压值）

2、 显示0-24V（磁粉输出电压值）
注1：显示0-10V时，显示电压值×2.4V=磁粉输出电压值
17、 接近开关响应频率

1、2KHz意思为每秒可接受2000个接近输入讯号

2、50Hz为每秒可接受50个接近输入讯号

18、PWM即脉宽补偿，当输出电压与显示电压有误差时，可设定此项参数补偿调整。

19、急停偏压

    此项参数为急停时的修正系数

参数设定方式:
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DTC-614操作使用注意事项
1、 请先确认接线正不正确
1、电源是否为AC220V+10%输入端子1、2接点

2、磁粉刹车电源是否为为DC+24V输入端子4、5接点，注意端子4接点应接+24V电源正极。
3、禁止接入异电压（如超过24V交流电`）于端子4、5接点。

· 建议在端子接点6输出端加装1只3A/250V保险丝，以保护控制器人为烧坏。

二、 D/A之0-10V电压输出为选用配备，如有需要请与本公司联络。

三、 异常判断与故障显示与排除
	项次
	故障显示
	异常判断/原因
	对策

	NO.1
	ALM灯亮
	1、 外径演算已到达前置外径值，提醒材料即将要更换。

2、 参数Pr06(最小外径)Pr07（最大外径）设定一样。
	1、 检查材料状况，更换材料后，按卷径复归（即端子18、22接点短接）后即可。
2、 重新设定Pr06、Pr07参数

	NO.2
	无0-24V
电压输出
	1、 磁粉电源接点（端子4、5接点）无输入。
2、 有电源+24V输入，仍无输出内部控制系统出错。
	1、 正确接上+24V电源输入
2、 请返原厂维修

	NO.3
	外径值不演算
	1、近接信号无输入,检查近接开关电源接线
2、内部控制系统演算出错。
	1、重新正确接上近接开关
2、请返原厂维修

	NO.4
	按键不起任何作用
	内部控制系统演算出错。
	请返原厂维修


DTC-614工作示意图
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DTC-614控制器外形尺寸
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DTC-614电器特性

	1
	电源电压
	AC 220V+

	2
	DC-24V电源输入
	DC 24V   4A

	3
	磁粉控制输出
	DC 0-24V  3A（请加装保险丝）

	4
	接近开关电源供应
	DC12V+3% 50mA

	5
	接近开关讯号输入
	NPN输入响应速度50Hz/2KHz

	6
	控制接点输入
	NPN光耦合隔离X4

	7
	主速模拟量A/D输入
	0-10VDC讯号分辨率10bit

	8
	模拟D/A输出解析
	0-10VDC指令分辨率12bit（选用规格）

	9
	继电器输出
	A接点，250VAC ＜ 1A

	10
	使用温度范围
	-10℃ —— +60℃

	11
	重量
	＜ 1KG

	12
	使用湿度范围
	10-85%RH


DTC-614端子台配线功能说明：
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注意事项：
1、 请勿在送电中实施配线或拆装DTC-614控制器的连接端子，以免发生危险或损坏DTC-614控制器。

2、 DTC-614控制器端子4-24均为输入讯号接点，请勿接至AC电源以免发生损坏情况

3、 DTC-614的D/A输出端子13（+）、24（-）绝不可连接AC电源及异电压进入。

4、 请勿拆卸控制器外壳及做控制器零件的耐压测试。

5、 DTC-614控制器的参数，在出7时以作适当设定，如需特殊控制方式，重新设定参数，请记录保存之。
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