一、概述
   KJB-D系列电机微电脑保护器是我公司在多年研制电机保护产品的基础上开发出的多种功能的新一代高科技产品，它采用最新微电脑控制器技术对电机进行全方位保护。具有结构简单、功能强大等特点。具有启动速断、启动不平衡、运行速断、运行过载、运行不平衡（缺相）等保护。采用35mm标准导轨式安装或螺钉固定安装。工作稳定可靠、精度高、保护动作准确可靠、参数设定简单方便。广泛适用于冶金、建材、化工、纺织等行业工业电动机及电力系统保护。

二、型号与规格

1、型号说明
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   Z：综合型
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规格表

	    型号规格
	规格（A）
	穿孔直径（mm）
	备注

	KJB-D（05）
	0.5～5
	Ø 24
	两穿孔

	KJB-D（10）
	4～10
	Ø 24
	两穿孔

	KJB-D（20）
	8～20
	Ø 24
	两穿孔

	KJB-D（40）
	16～40
	Ø 24
	两穿孔

	KJB-D（100）
	30～100
	Ø 24
	两穿孔

	KJB-D（200）
	80～200
	Ø 24
	两穿孔

	KJB-D（800/5）
	50～800
	Ø 24
	配合通用CT用于二次回路


三、主要技术指示

①、KJB-D-B型与KJB-D-L型功能及技术指标
	保护功能
	起动速断
	起动过程中，检测到的最大相电流超过设定的起动速断电流时，动作时间≤0.1s

	
	运行速断
	起动结束后，最大相工作电流超过设定的运行速断电流时，动作时间≤0.3s

	
	起动不平衡保护
	起动过程中，最大相和最小相电流相差超过设定的不平衡度时,动作时间按设定动作时间动作；当不平衡度＞90%时为严重不平衡（缺相），动作时间≤4s（作缺相处理）

	
	运行不平衡保护
	运行过程中，最大相和最小相电流相差超过设定的不平衡度时，动作时间≤3s

	
	过载反时限保护特性(时间单位为秒)，
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	控制功能（KJ-B-B可选）
	保护器检测到瞬间电流即起动定时器，时间到控制输出触点动作2s后复位

	欠载功能（KJ-B-L有）
	起动结束后，检测到的最大相电流小于设定的欠载电流时，动作时间按设定动作时间动作

	晃电功能（可选）
	当保护器工作电源得电时保护器给出动作信号起动开机。


②、KJB-D-Z功能及技术指标

	保护功能
	起动速断
	起动过程中，检测到的最大相电流超过设定的起动速断电流时，动作时间按设定动作时间动作

	
	运行速断
	起动结束后，最大相工作电流超过设定的运行速断电流时，动作时间按设定动作时间动作

	
	起动不平衡保护
	起动过程中，最大相和最小相电流相差超过设定的不平衡度时,动作时间按设定动作时间动作当不平衡度＞90%时为严重不平衡（缺相），动作时间≤4s（作缺相处理）

	
	运行不平衡保护
	运行过程中，最大相和最小相电流相差超过设定的不平衡度时，动作时间按设定动作时间动作

	
	过载反时限保护性
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	起动零序保护
	起动过程中，保护器检测到的零序电流大于起动零序设定，动作时间按设定动作时间动作

	
	运行零序保护
	起动结束后，保护器检测到的零序电流大于运行零序设定，动作时间按设定动作时间动作

	通讯功能（可选）
	保护器可通过RS-485口向上位机通讯


③、其它技术指标

	工作电源
	220V/50HZ、60Hz；380V/50HZ、60Hz用户可选，功耗小于1.0VA；其它电压定货生产

	测量精度
	在量程范围内，1.0级

	使用环境温度
	使用环境-20~70℃    存储温度-30~80℃

	使用环境湿度
	无结冰状态下45~85%RH

	输出继电器触头容量
	220V、7A；380V、5A（一组转换），触点寿命大于100000次

	显示量程
	A、B、C三相电流显示0~999A

	适用主回路（直接穿孔）
	660V/50Hz、60Hz或380V/50Hz、60Hz

	复位形式
	手动复位和掉电复位，欠载型有自动复位

	参数密码保护
	三位密码保护


[image: image11]四、结构尺寸

五、端子图

①、KJB-D-B（Ａ）型和KJB-D-L（A）型端子图

[image: image12][image: image13][image: image14]
[image: image15][image: image16]
电源断                            电源通                          故障脱扣

1、２、3为保护输出触点；5、6为电源；10、11、12为报警输出触点（晃电功能时作起动输出）；

②、KJB-D-B（A）（S）端子图　
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电源断                                 电源通                            故障脱扣

1、２、3为保护输出触点；5、6为电源；7、8、9为控制输出（动作2秒）；11、12、13为报警输出触点（晃电功能时作起动输出）
        特别说明：具有晃电功能时报警输出断子作为晃电输出控制端。
③、KJB-D-Z综合型端子图　　　　　　　　　　　　　　
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电源断                                  电源通                             故障脱扣

１、２、3为保护输出触点；　５、６为电源输入；7、8、9零序输入；10、11、12为零序保护输出触点。

选型示例
       一台3KW电机，额定电流6.8A,要求有欠载保护自动复位，控制回路电源220V。产品型号为：
                            KJB-D-L（A）（10）/220V
六、安装与操作

保护器安装在能测电机线电流的地方，这样就可根据电机铭牌额定电流设定保护器参数。

 1、按键说明
     S 键：密码设定时作为确认键，参数设定时作为进入和确认键，运行时作为暂停键；

     ▶ 键：数据修改时作为移位键，密码修改时作为进入键；

▲ 键：数据修改时作为上翻键，故障状态时作为复位键，停机状态下作为错误查询键。

 2、操作说明
所有操作都必须在停机状态下设定

 a、密码修改
  按“▶”键，显示“0000”要求输入以前的密码，输入后按“S”键，显示“2000”输入新密码后按“S”键即可(出厂密码为000)。

注意：新密码只有在停电后重新上电修改参数时才认新密码
 b、参数修改

          按“S”键，显示“0000”要求输入密码，输入密码后显示“P01”表示可修改“P01”的内容，再按“S”键显示“005”即为“P01”的内容，用“▲”键和“▶”键修改，按“S”键保存。

  例如要修改“P05”内容，操作如下：

            按“S”键→显示“0000” → 输入密码→按“S”键→显示“P01” →修改为“P05” → 按“S”键显示“003” → 用“▲”键和“▶”键修改为“005”后按“S”键保存。

C、历史故障查询

            在停机状态下，按“▲”键一次查看最近一次故障，依次可查看三次历史故障。

3、参数项
a、KJB-D-B基本型参数设定项
	设定

参数
	参数名称
	设定范围
	出厂设定
	参数含义

	P01
	互感器变比值
	1~9（＜50A）
	直接穿孔时型号正常工作电流/5，配合通用CT时由用户设定
	800/5型号为用户使用CT的变比值比值由用户设定，直接穿孔型号为型号最大正常工作电流/5

	
	
	10~160（＞50A）
	
	

	P02
	起动时间（s）
	1~99
	10
	起动过程中为了避开起动大电流所需的最小时间。

	P03
	起动速断电流（A）
	1~999.9（＜50A）
	999.9
	起动过程中，允许速断保护动作而设定的电流叫起动速断电流。

	
	
	1~9999（＞50A）
	9999
	

	P04
	起动不平衡度
	20~90％
	90
	起动过程中，最大相电流和最小相电流差值的百分比，不平衡度为（Imax-Imin）/Imax*100%；不平衡度超过设定值时按起动不平衡时间动作；不平横度＞90时作缺相处理。

	P05
	起动不平衡时间（s）
	1~99
	10
	起动过程中,发生起动不平衡保护所需设定的延时时间

	P06
	运行速断电流（A）
	1~999.9（＜50A）
	10
	运行过程中，允许速断保护动作而设定的电流叫运行速断电流。

	
	
	1~9999（＞50A）
	50
	

	P07
	运行不平衡度
	20~90％
	30
	运行过程中，最大相和最小相电流差值的百分比。

	P08
	运行过载电流（A）
	1~999.9（＜50A）
	1
	运行过程中, 允许过载保护动作而设定的电流叫运行过载电流，按反时限特性延时动作

	
	
	1~999.9（＞50A）
	50
	

	P09
	星角转换时间（s）
	1~（P02-2）
	6
	保护器检测到电流后定时给出动作信号的延时时间


c、KJ-B-L欠载型参数设置项
	设定参数
	参数名称
	设定范围
	出厂设定
	参数含义

	P01
	互感器变比值
	1~9（＜50A）
	直接穿孔时型号正常工作电流/5，配合通用CT时由用户设定
	同上

	
	
	10~160（＞50A）
	
	

	P02
	起动时间（s）
	1~99
	10
	同上

	P03
	起动速断电流（A）
	1~999.9（＜50A）
	999.9
	同上

	
	
	1~9999（＞50A）
	9999
	

	P04
	起动不平衡度
	20~90％
	90
	同上

	P05
	起动不平衡时间（s）
	1~99
	10
	同上

	P06
	运行速断电流（A）
	1~999.9（＜50A）
	10
	同上

	
	
	1~9999（＞50A）
	50
	

	P07
	运行不平衡度
	20~90％
	30
	同上

	P08
	运行过载电流（A）
	1~999.9（＜50A）
	1
	同上

	
	
	1~9999（＞50A）
	50
	

	P09
	欠载电流（A）
	1~999.9（＜50A）
	50
	当检测电流小于该设定的电流动作时，该设定电流称欠载电流。

	
	
	1~999.9（＞50A）
	999.9
	

	P10
	欠载延时时间（s）
	1~99
	
	允许欠载动作发生的延时时间叫欠载延时时间

	P11
	复位方式
	0或1
	0
	0、手动复位；1、自动延时复位

	P12
	复位时间（min）
	0~999
	0
	欠载保护动作后延时该时间保护器自动复位


d、KJ-B-Z参数设置项

	设定

参数
	参数名称
	设定范围
	出厂设定
	参数含义

	P01
	变比值
	1~9（＜50A）
	直接穿孔时型号正常工作电流/5，配合通用CT时由用户设定
	800/5型号为用户使用CT的变比值比值由用户设定，直接穿孔型号为型号最大正常工作电流/5

	
	
	10~160（＞50A）
	
	

	P02
	起动时间（s）
	1~99
	10
	为起动过程中为了避开起动大电流所需的最小时间

	P03
	起动速断电流（A）
	1~999.9（＜50A）
	999.9
	起动过程中，允许速断保护动作而设定的电流叫起动速断电流。

	
	
	1~9999（＞50A）
	9999
	

	P04
	起动速断时间（s）
	0.05~1
	0.1
	起动过程中，发生速断保护设定的延时时间

	P05
	起动不平衡度
	20~90％
	90
	起动过程中，最大相电流和最小相电流差值的百分比，不平衡度为（Imax-Imin）/Imax*100%，不平衡度超过设定值时按起动不平衡时间动作；不平横度＞90时作缺相处理。

	P06
	起动不平衡时间（s）
	1~99
	10
	起动过程中,发生起动不平衡保护所需设定的延时时间

	P07
	运行速断电流（A）
	1~999.9（＜50A）
	10
	起动结束后，允许速断保护动作而设定的电流叫运行速断电流。

	
	
	1~9999（＞50A）
	50
	

	P08
	运行速断时间（s）
	0.1~5
	0.2
	运行过程中,，发生速断保护设定的延时时间。

	P09
	运行不平衡度
	20~90％
	30
	运行过程中，最大相和最小相电流差值的百分比。

	P10
	运行不平衡时间（s）
	1~5
	3
	运行过程中,发生运行不平衡保护所需设定的延时时间

	P11
	运行过载电流（A）
	1~999.9（＜50A）
	1
	运行过程中, 允许过载保护动作而设定的电流叫运行过载电流，按反时限特性延时动作。

	
	
	1~999.9（＞50A）
	50
	

	P12
	额定零序电流Ie（A）
	0.2或0.02
	0.2
	零序输入的额定电流挡选择

	P13
	起动零序电流（mA）
	0~5000mA
	200
	起动过程中，发生零序电流超流保护设定的电流叫起动零序电流

	P14
	起动零序时间（s）
	1~25
	25
	起动过程中，发生零序电流超流保护动作设定的延时时间叫起动零序时间。

	P15
	运行零序电流（mA）
	0~5000mA
	200
	运行过程中，发生零序电流超流保护设定的电流叫起动零序电流

	P16
	运行零序时间（s）
	1~25
	25
	运行过程中，发生零序电流超流保护动作设定的延时时间叫运行零序时间。

	P17
	通讯编码
	1~255
	1
	与上位机通讯时的地址编码


3、显示说明

a）、运行状态

电机起动后，KJ-B-B和KJ-B-L型号保护器循环显示A、B、C三项电流和设定电流，按“S”键可暂停循环显示，再按一次恢复循环显示；KJ-B-Z型号保护器循环显示A、B、C三项电流和运行零序电流，按“S”键可暂停循环显示，再按一次恢复循环显示；运行灯常亮。

b）、故障状态

         当保护器检测到电机或主回路有故障时，动作跳机后，显示器首位为故障代吗，后三位为动作值。如接触器未断开，此时循环显示A、B、C三项电流和故障代码；故障灯常亮。

c）、欠载状态

        运行过程中，当保护器检测到电机欠载发生，动作跳机后，显示器首位为故障代吗，后三位为动作值。如接触器未断开，此时循环显示A、B、C三项电流和故障代码；故障灯常亮。 
d）、故障代码

故障代码：

	代码
	故障类别
	备注

	1
	起动速断。如显示“1203”表示起动速断，速断电流203A
	所有型号

	2
	起动不平衡。如显示“2100”表示起动不平衡度100%（缺相）
	所有型号

	3
	运行速断。如显示“3100”表示运行速断，速断电流100A
	所有型号

	4
	运行不平衡。如显示“450.0”表示运行不平衡度50%（缺相）
	所有型号

	5
	运行过载。如显示“5100”表示运行过载，过载电流100A
	所有型号

	6
	欠载。如显示“6”表示欠载，
	欠载型

	7
	起动零序。如显示“7008”表示起动零序电流超流，电流8mA
	标准型

	8
	运行零序。如显示“8010”表示运行零序电流超流，电流10mA
	标准型


七、设计应用
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a、KJ-B-B（A）用于直接起动                      b、KJ-B-B（A）（800/5）用于二次回路


c、JK-B-B（S）（A）用于                              d、KJ-B-B（S）（A）用于

   Ｙ－△起动控制与保护                                自藕降压起动控制与保护


        KJ-B-Z零序动作用于报警                        KJ-B-Z零序动作用于跳机

八、注意事项

   1、保护器工作电源应接在控制回路，并注意标称电压与实际电压相符。

   2、正确设定保护器的各种参数。

3、保护器应工作在正常电流范围内。

4、注意电机铭牌在各种状态下的额定电流。

   5、对于Y-△转换电路，起动时间必须大于Y-△转换时间。

   6、常见错误及原因

	起动跳机
	参数设定不对；电机或线路不对

	起动不平衡跳机
	通用CT二次负载不平衡（串接表头太多或距离较远）；两互感器性能不一致。

	显示不正确
	变比值设定不正确

	电机实际过载但不跳机
	型号使用不对；保护电流设定不对

	按起动按钮不能起动
	接触器故障或保护器触点坏

	Y-△转换瞬间出现过载、速断等现象
	起动时间必须大于Y-△转换时间


九、定货须知

    1、定货时请注明产品完整的型号、规格、电源电压、电流范围；

2、如对输出端子有特殊说明，定货时说明；

3、如对产品的技术参数有特殊要求，请提前告之我公司；

    4、对可选功能，定货时说明，否则不带可选功能。
十、售后服务

1、我公司产品拥有两年保质期，两年内免费保修；

2、人为损坏，我公司不负责免费维修；

3、运输途中损坏，我公司优先更换。
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